OziExplorer CE

Program OziExplorer CE funkcjonuje na mobilnym Pocket PC, ktory jest oczywiscie wyposazony

w modut GPS.

Instalacje programu wykonuje sie za posrednictwem komputera PC potaczonego z Pocket PC z
uzyciem kabla synchronizacyjnego. Synchronizacje obu urzadzen zapewnia program
ActiveSync. Konieczna jest przynajmniej podstawowa wiedza na temat obstugi Pocket PC.

Zainstalowany program bedzie potrzebowat wykonania pewnych ustawien konfiguracyjnych.
Program oferuje bardzo szeroki zakres konfiguracji roznych parametréow pracy. Zwrécimy
uwage na te istotniejsze, ktdre sg niezbedne do pierwszego uruchomienia programu. Reszte
uzytkownik wykona sam wedtug instrukcji zataczonej do programu, stosownie do wiasnych
potrzeb i preferencji.

Wersja programu Demo wymaga "przeskoczenia" ekranu proszacego o numer seryjny. W tym
celu klikamy na X zamykajacy to okno.
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Do wykonania jakiejkolwiek zmian konfiguracyjnych trzeba
z menu opcji File wybra¢ Configuration. Nastepnie z
pokazanej listy wybra¢ zadang kategorie, co pokaze
stosowne okno umozliwiajace zmiane parametréw.

W dalszych objasnieniach nazwa wybranej kategorii jest
umieszczona na pasku tytutowym kazdego omawianego
okna.

Przede wszystkim konieczne sq definicje dotyczace
komunikacji z modutem GPS. Musimy wskaza¢ numer portu
COM, z ktorego program ma czytac depesze satelitarne oraz
szybkos$c¢ transmisji (baud) narzucong przez modut GPS.

Sa to parametry zalezne od konkretnych rozwigzan
sprzetowych i powinnismy je zna¢ z dokumentacji
urzadzenia. W przeciwnym razie mozna oprzec sie na
ustaleniach jakiego$ programu znalezionego w internecie,
ktory ma opcje skanowania wszystkich portow w
poszukiwaniu sygnatu GPS. Moze to by¢ np. AutoDetectGPS
(freeware). W ostatecznosci pozostaje nam metoda prob i
bteddw. Pozostate ustawienia w zaktadce Port Settings

powinny wygladac tak, jak na pokazanym tu rysunku.

Ustawienia na zaktadce Other najlepiej wykonac tak, jak na
rysunku obok.

Zmiane ustawien w jakimkolwiek oknie konfiguracyjnym
zatwierdzamy wciskajac OK, anulujemy wciskajac X.

Bardzo wazne jest wskazanie, gdzie bedg znajdowac sie nasze mapy oraz ewentualne pliki
zapisywane przez program.
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Pewne zalety ma przechowywanie plikdw na karcie pamieci, poniewaz wéwczas do
wzajemnego przenoszenia plikdw pomiedzy PDA i PC nie jest konieczne "spinanie" urzadzen
kablem (PC zwykle tez posiada czytnik kart).

WyZej wykonane ustawienia w zasadzie wystarczg do pierwszej pomysinej proby. Jest jednak
jeszcze kilka innych, ktdre tez sg istotne, wiec warto je zrobic.
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Tu mozemy zdecydowad, jakie wartosci wspotrzednych
bedzie wyswietlat program - w jakim formacie, oraz w jakim
systemie map datum. Wyboru dokonuje sie z rozwijanych
list, stosownie do preferencji uzytkownika. Sg to wazne
kwestie praktyczne, jesli chcemy z tych wartosci korzystac
w terenie, wymagajg wiec $wiadomej decyzji tak, aby
potem dobrze "rozumiec sie" z urzadzeniem. Wybdr
pokazany obok to oryginalne wspétrzedne GPS bez
jakichkolwiek przeliczen, ale mozliwe sg rowniez inne opcje.

Warto zaznaczy¢ opcje Load Last Map, woéwczas program po
starcie bedzie automatycznie tadowat ostatnio uzywang

mape (po zfapaniu fixa bedzie ona ewentualnie wymieniona na wtasciwg). W przeciwnym
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W praktyce dobrze sprawdzajg sie ustawienia takie, jak
podano obok.

Wazny jest element No ShutDown, ktory zapobiega
wytaczaniu ekranu przez funkcje oszczedzania baterii. W
przeciwnym wypadku pasywne obserwowanie ekranu bedzie
zinterpretowane przez system, ze urzadzenie zostato
pozostawione bez opieki i wytaczy sie po pewnym czasie.
Opcja Auto Start GPS Coms jest odpowiedzialny za
bezzwtoczne rozpoczecie komunikacji z GPS zaraz po starcie
programu. W przeciwnym wypadku trzeba bedzie
samodzielnie inicjowac odbiér sygnatu GPS.

A tu mozemy zdecydowac jak czesto ma by¢ aktualizowany
ekran (co ktorg depesze satelitarng). Wyboru dokonujemy
wedtug mozliwosci hardware-owych urzadzenia. Jesli sg one
stabsze program nie zdota obliczy¢ pozycji, przesungé
mape, zaktualizowaé pozycje kursora na ekranie itd. Wtedy
trzeba ustawi¢ tu wartosci odpowiednio wieksze, zeby
program nadgzat.



Tu ustalamy atrybuty ruchomego znaczka, ktéry bedzie
wskazywat na mapie naszg pozycje. Pomocne jest
ustawienie takiego ksztattu (Pointer Style), ktéry informuje
réwniez o kierunku ruchu.
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Przyszedt wreszcie czas na probe terenowg. Robimy jg w miejscu objetym zakresem wczesniej
wgranej mapy. Trzeba oczywiscie wyjs¢ na zewnatrz budynku, wskazane jest ustawienie sie w
miejscu o dobrej widocznosci nieba.

Przed odpaleniem programu upewniamy sie, czy nie jest aktywny jaki$ wczesniej uzywany
program, ktéry tez wykorzystuje modut GPS, poniewaz standardowo z portu COM moze
korzystac tylko jeden program. Latwo o takie przeoczenie, poniewaz w urzadzeniach Pocket
PC, w odrdznieniu od zwyktych PC, wylgczenie programu poprzez wcisniecie znaczka X czesto
tylko pozornie konczy jego dziatanie.

File View Map | @@l = Po starcie programu upewniamy sie, czy na pewno na dole ekranu
jest wcisniety przycisk komunikacji z GPS, a na gorze widnieje
napis "ON". Gdyby tak nie byto przycisk trzeba wcisnac.

Po pewnym czasie przed napisem "ON" pojawi sie liczba
rejestrowanych satelitow. Czas oczekiwania na

J—lﬂﬂ—ll_l_l_Jﬂ synchronizacje z satelitami zalezy od kilku czynnikow,

62330 5':'255,3 pad O zwykle nie jest dtuzszy niz kilkadziesigt sekund. Tylko
wtedy, gdy modut GPS robi to po raz pierwszy, konieczna
jest wieksza cierpliwosc.
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Jesli wszystko zadziata tak jak powinno, to zobaczymy program w akcji - automatycznie
odszuka on wtasciwg mape, a na niej wskaze naszg pozycje. Natomiast, jesli mapa istnieje, a
nie zostanie odnaleziona, to oznacza to, ze wytgczona jest automatyka.

Bedzie tak réwniez podczas pierwszego uruchomienia programu, poniewaz nie posiada on
jeszcze informacji o ostatnio uzywanej mapie. Mape trzeba wiec wskazac¢ recznie przy pomocy
z6ttej ikonki pliku na dole ekranu lub opcjg menu File/Open Map File. Nastepnie nalezy wcisng¢
przycisk uruchamiajacy komunikacje z GPS.

Jesli bedziemy sie przemieszczac to mapa "ozyje" - znaczek sygnalizujacy naszg pozycje
bedzie sie przesuwat stosownie do zmiany pozycji. Ponadto mapa bedzie przewijana tak, aby
zawsze ta pozycja byta widoczna. Natomiast przebyta trasa bedzie rysowana kolorowym
sladem. Jesli wyjdziemy poza zakres arkusza mapy, a wgraliSmy rowniez mape sgsiednia, to
program automatycznie wymieni mape na wtasciwa.



W przypadku pieszych wycieczek moze objawi¢ sie pewna niedogodnos¢, poniewaz wiekszos¢
urzadzen jest przystosowana do uzytkownikéw zmotoryzowanych i ma wtaczong tzw. funkcje
Static Navigation. Powoduje ona zamrozenie pozycji GPS w przypadku, gdy predkos¢ jest
mniejsza od ok. 6 km/h. Skutkuje to brakiem reakcji ruchomej mapy na powolny ruch lub
reakcje te sg skokowe.

Funkcje Static Navigation mozna wytaczy¢, ale potrzebny jest do tego specjalny program. Takg
funkcja dysponujg miedzy innymi programy zamieszczone na niniejszej stronie. Zmiane
konfiguracji modutu GPS w zasadzie wystarczy wykonac jeden raz. Warto jednak zapoznac sie
troche szerzej z uwarunkowaniami dotyczacymi tej operacji, poniewaz wymaga ona
ostroznosci.

Pozostaje zyczy¢ mitych wrazen i satysfakcji, a bedzie tak na pewno, jesli uzytkownik pozna
wszystkie funkcje nawigacyjne programu, ktorych juz nie opisuje. Sq one szerokie, bez trudu
odkryje je uzytkownik na podstawie dokumentacji programu, zatgczonych tam przyktadéw oraz
wiasnej, funkcjonujacej juz mapy ruchomej.

Na stronie www.numerus.net.pl znajduje sie wstep do niniejszego dokumentu oraz czes¢ druga
dotyczaca OziExplorer'a na PC. Znajdujq sie tam réwniez programy, miedzy innymi:
—-Autokalibrator - pomocny przy automatycznej kalibracji map,
-GeoKonwerter - przeliczenia miedzy uktadami wspotrzednych oraz eksport punktéw do
Google Earth
—-GPS4pl - odszukiwanie i pomiar wspdtrzednych punktdéw przy pomocy Pocket PC - program
pracujacy bezposrednio w uktadach wspétrzednych ptaskich xy
- Grunt - pomiar powierzchni i odlegtosci za pomocg Pocket PC
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